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Tanulds-Utemezd algoritmus
Intenziv, ismétlédé, feladat-orientalt gyakorlds
A mindennapi élettel 6sszeftiggd feladatok

AZ ADATOK MEGJELENITESE

Biomechanikai értékelés (pl. passziv és aktiv mozgastartomany)
A gyakorlas el6menetelének monitorozasa

RAPAEL OKOS REHABILITACIOS
KONCEPCIO

A RAPAEL okos rehabilitaciés megoldas

az agykarosodott betegek kézfunkciéjanak
neuroplaszticitasat hivatott stimulalni.

A kdzponti idegrendszer kdrosoddsa (pl. stroke) altal
érintett végtagfunkcioju betegeknél a rehabilitacio
elésegitése érdekében célorientdlt és feladatspecifikus
gyakorlatok ismétlésére van szikség.

Az ismétlésen alapuld rehabilitacids folyamat azonban
konnyen a betegek motivaltsdganak rovasara megy,
és nehéz az optimdlis nehézségi szint fenntartdsa,

valamint a neuroplaszticitas stimuldlasa.

Intenziv Tanulas-litemez6
algoritmus
Ismétlédé a rehabilitacié érdekében

Feladat-orientalt

Egyénre szabott adaptiv
gyakorlds

A RAPAEL okos rehabilitacios megoldas
,Tanulds-ttemezési algoritmust” alkalmaz a jatékélményt
ado gyakorlatokhoz, hogy a betegek motivacidja
fennmaradjon, és a feladatok fokozatosan nehezedd
kihivast jelentsenek.

A terapeutanak igy mar nem kell a betegek motivalasa
érdekében manudlisan bedllitania a feladatok nehézségét.
A gyakorlatok objektiv kiértékelése és az el6rehaladas
felhasznélobarét visszajelzése hatékony és eredményes

rehabilitaciot tesz lehetévé.

Tanulas-iitemezési algoritmus a HATEKONY MOTOROS
TANULAS és a folyamatos kihivas érdekében

A Tanulds-Utemezési algoritmus tébb funkcionalis feladat
megtanulasat seqiti elé azaltal, hogy optimalis feladatot

javasol, megfelelé nehézségi szinten. Az algoritmus a
betegekkel kapcsolatos informaciok, példaul a gyakorlas
elémenetele, orvosi elirds, személyes érdeklédés, a motoros
funkcidk pontszamai, stb. alapjan végzett szamitdsokkal vélasztja

ki, hogy melyik jatékot és milyen nehézségi szinten kindlja fel.

A RAPAEL megoldésban a feladatok nehézségi szintjének
bedllitasara szolgald Ujszer felhasznaloi
felUlet/felhaszndléi éimény (UI/UX) segitségével

a betegek valds id6ben megtapasztalhatjak,

hogyan lesz a feladat egyre nehezebb.

ELOZETES TELJESITMENYADATOK A FELADATES
INFORMACIOK FELADATONKENT ES NEHEZSEGI SZINT
NEHEZSEGI SZINTENKENT BAYES-FELE BECSLESE
A feladat névleges nehézsége Kivitelezési hiba 4>PD
Kordbbi teljesitményadatok Kinematikus mozgasi adatok
minden felhasznaléhoz Agyi aktivitas p(t,d|PD) = p(PD|t,d) * p(t,d)
Kordbbi teljesitményadatok [zomaktivitasi adatok
feladatonként stb.
Standard motoros probék adatai
A hatdsossagi adatok Utemezése PD  Teljesitményadat
stb. p(t) p(t) Korabbi feladat
> p(d) Kordbbi nehézségi szint
p(d)
t feladat
T d nehézség

Ref) Y. Choi, F. Qi, J. Gordon, & N. Schweighofer, Journal of Motor Behavior, 2008, Vol. 40, No. 4, 273X280
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HAJLITASERZEKELO
TECHNOLOGIA

A hajlitdsérzékel6 egy valtoztathatd ellendllds, amely a hajlitas
sordn valtozik. Az érzékeld egy szamitdgépes rendszerrel

all sszekottetésben, amely képes az egyes ujjmozgasok
pontos kiszamitasara. Egyetlen hivelyknyi mozgés

tébb mint 200 000 adatpontot hozhat létre.

9 TENGELYU MOZGAS-
ES HELYZETERZEKELO

- 3 gyorsulasi csatorna
- 3 sz6gsebesség csatorna

- 3 magneses mezd csatorna

* ULTRA KISTELJESITMENYU
ENERGYLITE™ 32-BITES
MIKROVEZERLOK

- ST-féle 130 nm-es ultra alacsony szivérgasu feldolgozasi technoldgia
- Megosztott technoldgia, felépités és perifériak

- ARM Cortex-M3 core @32 MHz

- 32 - 384 Kbyte Flash, dual bank, RWW



RAPAEL OKOS REHABILITACIOS FELULET

ERTEKELES

A RAPAEL okoskesztyU kilonféle biomechanikai
értékeléseket tesz lehetévé, példaul a passziv
és aktiv mozgastartomany értékelését, valamint
az ujjak, illetve a kéz mozgaselemzését.

Az igy mért mozgastartomanyokat a rendszer
az elséként végzett gyakorlat nehézségi

szintjeként alkalmazza.
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JATEKELMENYT
ADO GYAKORLATOK

A RAPAEL okos felllet kiilonféle mozgdsos,

a mindennapi tevékenységekkel 6sszefliggd
feladatokat ad szérakoztatd forméban,

a hatékonysdgot és az élményt is szem el6tt tartva.

A tanulas-ttemezd algoritmus automatikusan, jatékrol
jatékra gy dllitja be az optimdlis nehézségi szintet,

hogy az kihivast is jelentsen és motivaciot is adjon.
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A JATEK EREDMENYE

A beteg az egyes gyakorlatsorozatok teljesitését
kovetéen konnyen értelmezheti sajat teljesitményét
a felhasznalobarat fellleten és a tovabbi

motivaciot jelenté pontszdmok segitségével.
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A teljesitményeredmény a gyakorlatok végzése
kodzben mért aktiv mozgastartomany elemzése
alapjan megmutatja a beteg aktudlis dllapotat,

a gyakorlatok elémenetelét és javuldsat.



KLINIKAI ADATOK

= Qkoskesztyii (n = 24)
= Hagyomanyos (n = 22)

= A RAPAEL okoskesztyU (0K) statisztikailag szignifikdns javuldst eredményezett az FM és JTT pontszamok terén,

és ez egy honapon keresztll fennmaradt.
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Jebsen-Taylor kézfunkcios teszt
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= A RAPAEL okoskeszty( (0K) a végtag disztalis részének nagyfoku aktivitasa révén statisztikailag szignifikdns javuldst hozott

mind a proximalis, eind a disztdlis felsd végtagi funkcié terén.
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= A RAPAEL okoskeszty( (0K) statisztikailag szignifikdns javuldst eredményezett az dsszetett és dltaldnos Stroke Impact Scale

(SIS) pontszamok terén, ami az egészséggel 6sszefliggd életmindség (HRQoL) észrevehetd javuldsanak felel meg.
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* Osszetett SIS (3 domén: kézfunkcio; mindennapi tevékenységek/eszkdzhasznalat
a mindennapi tevékenységek soran; tarsadalmi részvétel)

Shin et al., Journal of NeuroEngineering and Rehabilitation (2016) 13:17
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KOMPONENSEK

- Okoskeszty(: 1 par (bal/jobb)

- Tablagép: 1 db

« Plusz szilikonparna: 1

par (bal/jobb)

- Plusz testheveder 1 par (bal/jobb)

- Tolt6 1 db

- Elem 6 db (AAA)

- Rovid hasznalati Utmutaté: 1 db

- Hasznalati utasitas: 1

- Kemény tok: 1 db

db
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A NEOFECT VALLALATROL

A NEOFECT véllalatot a jobb élet és jobb vildg
reményében alapitottak. A NEOFECT azt vallja, hogy
minden beteg megérdemli a boldog életet, a teljes
felépulés reményében. A NEOFECT célkit(izése, hogy
konnyU, hordozhato és megfizethetd rehabilitacids

megoldésok kifejlesztése és forgalmazasa révén tobb
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FOOD AND DRUG SAFETY

beteg élvezheti a korszerU digitdlis és robottechnolo-
gia elényeit.

Tekintse meg tovabbi forgalomba hozatalra vard
termékeinket, és csatlakozzon hozzank a betegek
szamdra reményt hozd 4ttord Ujitasok

létrehozéséban.

EUREAL VERITAS ]
Cartificatian

TERMEKFEJLESZTES ES KLINIKAI PARTNEREK

N f‘é Orszagos Rehabilitaciés Kdzpont

Sz6uli Nemzeti Egyetem

KAIST KAIST, Koreai Haladé Tudomanyos és Miszaki Intézet

UunisT  UNIST, Ulsan Orszagos Tudomanyos és Miszaki Intézet

Samsung Gyogyaszati Kézpont

Yonsei Egyetemi Kérhaz

SNUH® Szouli Nemzeti Egyetem Kérhaz

*JIIC  Bundang Jesaeng K6zkérhaz
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www.facebook.com/neofect
rapael@neofect.com
www.neofect.com



